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CP – Robo�que sous-marine : avec Robo�cs Place, l’Occitanie fédère un 

écosystème industriel et scien�fique pour relever les défis sous-marins  
 

Au sein du cluster Robo�cs Place, la dynamique commune d’Exail, de ROV Expert, de Watertracks et du LIRMM 

(CNRS) accélère le développement de solu�ons de robo�que sous-marine en Occitanie.

 
Toulouse, le 10 septembre 2026 

 

 
 

La Méditerranée est aujourd'hui un véritable laboratoire à ciel ouvert pour les grands enjeux qui 

traversent les fonds marins : préserva�on des écosystèmes, sécurisa�on des infrastructures 

énergé�ques, valorisa�on du patrimoine archéologique, avancées scien�fiques et souveraineté 

mari�me.  

Face à ces défis, avec Exail, ROV Expert, Watertracks et le LIRMM (CNRS – Université de Montpellier) 

regroupés au sein du cluster Robo�cs Place, l’Occitanie dispose d’une chaine de compétences 

complète de la protec�on des écosystèmes marins, à l’inspec�on des infrastructures offshore et à la 

sécurité mari�me.  

 

La Méditerranée, un laboratoire stratégique pour la robo�que sous-marine 
Dans un contexte de transi�on énergé�que, d’intensifica�on des usages mari�mes et de 

souveraineté technologique, les robots sous-marins deviennent des ou�ls essen�els pour collecter 

des données, intervenir en milieux hos�les et automa�ser des opéra�ons complexes : « La robo�que 

sous-marine devient un levier stratégique pour la transi�on écologique, la souveraineté technologique 

et la sécurité des infrastructures mari�mes. L’Occitanie dispose aujourd’hui d’une chaîne de 

compétences complète, de la recherche fondamentale jusqu’aux applica�ons industrielles », déclare 

Philippe Roussel, délégué général de Robo�cs Place. 



 

Du li?oral occitan aux grands fonds, cinq enjeux structurent l'avenir des milieux sous-marins :  

- Protec�on et préserva�on des écosystèmes et de la biodiversité marine,  

- Sécurisa�on des zones portuaires et des infrastructures de produc�on et de stockage 

d’énergie hydraulique. 

- Valorisa�on et explora�on du patrimoine historique immergé, 

- Maintenance des câbles et des infrastructures énergé�ques offshore,  

- Surveillance des aires marines protégées,  

 

Des acteurs complémentaires au cœur de l’écosystème occitan 
Pour chacun de ces enjeux, les entreprises et laboratoires robo�ques d’Occitanie membres du cluster 

Robo�cs Place apportent une dynamique, une complémentarité et des réponses concrètes :   

 

Exail – Montpellier : l’exper�se des environnements extrêmes 

Exail conçoit des robots sous-marins téléopérés (ROV), des bras téléopérés et des solu�ons de vision 

avancée. Ces technologies, dédiées à l’inspec�on et à l’interven�on dans des environnements 

complexes, répondent notamment aux enjeux de sécurité mari�me et d’inspec�on des 

infrastructures offshore. Elles peuvent également être u�lisées dans des installa�ons nucléaires ou 

des canalisa�ons industrielles. 

 

ROV Expert – Béziers : la robo�que sous-marine au service de l’inspec�on et de l’interven�on  

ROV Expert est spécialisée dans les solu�ons de robo�que sous-marine dédiées à l’inspec�on, à la 

mesure et à l’interven�on en milieu aqua�que. L’entreprise distribue, intègre et déploie des ROV, USV 

et équipements associés, parmi lesquels des sonars, des systèmes de posi�onnement sous-marin, 

capteurs, solu�ons de photogrammétrie et systèmes de propulsion. ROV Expert accompagne des 

industriels, collec�vités, acteurs scien�fiques et ins�tu�onnels dans des applica�ons telles que 

l’inspec�on d’infrastructures, la cartographie, la surveillance environnementale et les opéra�ons 

mari�mes techniques. En parallèle, l’entreprise développe avec Subseatronics Technologies des 

solu�ons dédiées à la propulsion et aux plateformes sous-marines, renforçant ainsi son savoir-faire en 

intégra�on et en développement sur mesure. 

 

Watertracks - Nîmes : la robo�que au service des milieux aqua�ques 

Watertracks conçoit, fabrique et opère des robots subaqua�ques des�nés à réaliser des travaux en 

milieux aqua�ques complexes. Spécialisés dans la ges�on des sédiments et l’entre�en des 

infrastructures hydrauliques, ses ROV perme?ent d’intervenir en profondeur en limitant les impacts 

environnementaux des opéra�ons de maintenance. Ses technologies sont u�lisées pour le curage de 

barrages, la restaura�on de capacités de stockage des réservoirs et l’entre�en d’infrastructures 

industrielles. 

 

LIRMM (CNRS – Université de Montpellier) – Montpellier : autonomie, IA et cartographie 3D 
Le LIRMM mène des travaux de recherches de référence sur la robo�que d’explora�on sous-marine, 

l’autonomie des véhicules sous-marins, la naviga�on intelligente, la cartographie 3D et l’intelligence 

ar�ficielle embarquée pour les robots sous-marins. 

 

Ce?e synergie permet d’accélérer des applica�ons concrètes : 

- Monitoring environnemental des fonds marins ; 

- Inspec�on automa�sée des infrastructures offshore ; 

- Cartographie et analyse d’épaves ; 

- Détec�on d’objets sous-marins ; 

- Surveillance et maintenance d’infrastructures. 

 



Un ancrage territorial au cœur des grands enjeux d'actualité 
Ce?e dynamique occitane résonne avec les grands débats contemporains : transi�on énergé�que et 

développement de l'éolien offshore, protec�on des océans, et souveraineté technologique dans le 

domaine de la défense. En réunissant entreprises et recherche publique autour d'un même territoire, 

Robo�cs Place démontre qu'un écosystème régional peut répondre, à son échelle, à des enjeux 

mondiaux. 

 

Faire de l’Occitanie une référence européenne 
En structurant ce?e filière autour de Robo�cs Place, l’Occitanie ambi�onne de devenir un territoire 

de référence pour la robo�que marine et sous-marine en Europe. Ce?e dynamique s’inscrit dans les 

priorités européennes liées à la protec�on des océans, à la décarbona�on des ac�vités mari�mes et à 

la résilience des infrastructures cri�ques. 

 
Résumé 
Exail, ROV Expert, Watertracks et le LIRMM (CNRS – Université de Montpellier) structurent, au sein de 

Robo�cs Place, un écosystème unique associant industrie et recherche pour développer des solu�ons 

de robo�que sous-marine dédiées à l’environnement, à l’offshore, au patrimoine immergé et à la 

sécurité mari�me. Cet écosystème renforce le posi�onnement de l’Occitanie comme territoire 

stratégique de la robo�que marine en Europe. 

 

Ressources 
• Cluster Robo�cs place : h?ps://www.robo�cs-place.fr 

• LIRMM : h?ps://www.lirmm.fr/equipes/rsm/ 

• Exail : h?ps://www.exail.com 

• ROV Expert : h?ps://www.rovexpert.com 

• Watertracks : h?ps://www.watertracks.fr 

• Photos en téléchargement : ici 

 

 
À propos de Robo�cs Place 
Robo�cs Place est le cluster régional dédié à la robo�que et aux systèmes intelligents en Occitanie. 

L’organisa�on fédère industriels, laboratoires, startups, intégrateurs, établissements académiques et u�lisateurs 

afin d’accélérer l’innova�on, les collabora�ons technologiques et l’adop�on des solu�ons robo�ques dans les 

filières industrielles. Le cluster accompagne notamment les enjeux liés à l’automa�sa�on, à l’intelligence 

ar�ficielle et à la transforma�on industrielle des entreprises régionales. 
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